“探界者”智能机器人比赛规则
1 竞赛细则
1.1 运动员在规定内现场制作调试一套“探界者”智能机器人，并使用该作品完成比赛。
1.2 比赛使用全新器材，制作“探界者”智能机器人要求按照图纸组装，作品完整无缺件，各部件安装位置准确无误，电源指示灯显示正确，行进方向正确。
1.3 【制作与编程】
1.3.1 制作与编程共60分钟，运动员听从裁判员口令，制作与编程开始并计时。
1.3.2 规定时间内完成“探界者”智能机器人制作的运动员可在赛道内进行调试与编程。
1.3.3 [bookmark: _Hlk161307655]制作与编程时间截止时，运动员应立即回到座位等待裁判员审核作品，作品符合制作要求的运动员参加比赛。
1.3.4 未能在规定时间内完成“探界者”智能机器人制作或编程错误的运动员不能参加比赛，应举手向裁判员示意，签字确认比赛成绩后立即离场。
1.3.5 完成制作与编程的运动员记20分。
1.4 【比赛】
1.4.1 U10组以上学生独立完成比赛。
1.4.2 比赛共两轮，满分80分（三个得分项目），时间不超过120秒，计时精确到0.1秒。
1.4.3 每轮比赛开始前有10秒准备时间，运动员可对作品进行调整，并把修桥补给物资放到施工准备区，每轮比赛出发前“探界者”智能机器人不能离开起点区。
1.4.4 运动员听从裁判口令，放置“探界者”智能机器人到起点区。
1.4.5 在“探界者”智能机器人完成投下补给包任务之前，运动员不允许接触遥控器，违反者该轮比赛记0分。
1.4.6 裁判发令后，“探界者”智能机器人应在10秒内开始运动。
1.4.7 “探界者”智能机器人开始运动，编程行进赛开始，计时器启动倒计时120秒。
1.4.8 “探界者”智能机器人应根据运动员编写的程序完成投下补给包任务，期间“探界者”智能机器人不允许亮灯（电源指示灯除外）、不允许发声。
1.4.9 根据资源包落点计分：外环5分；内环10分；靶心20分。当落点处于边界时按低分值计分。
1.4.10 “探界者”智能机器人应在运动员的遥控操作下将足够数量的修桥物资推到断桥中间的盒子内并通过，成功记40分。
1.4.11 “探界者”智能机器人未从桥面通过（跌落、驶离等）的情况下运动员应操作“探界者”智能机器人返回其半场并重新尝试从桥面通过。
1.4.12 “探界者”智能机器人未从桥面通过，完成的后续任务不记分。
1.4.13 “探界者”智能机器人应在运动员的遥控操作下完成投弹任务，根据炸弹落点计分：外环5分；内环10分；靶心20分。当落点处于边界时按低分值计分。
1.4.14 若“探界者”智能机器人在过程中驶离比赛区域，当整个车身完全离开比赛区域时，比赛停止，该轮记0分，记目前时间。
1.4.15 比赛结束前运动员不能进入赛道或触碰行进中的“探界者”智能机器人。
1.4.16 比赛结束后运动员应签字确认比赛成绩。
1.4.17 比赛全部结束后，运动员应立即关闭“探界者”智能机器人的电源。
2 技术要求
2.1 U7/U10/U12/U15/U18/U22亲子组竞赛器材须符合以下技术参数：
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3 罚则
3.1 [bookmark: _Hlk157156365][bookmark: _Hlk160096362]比赛未使用全新器材或使用不符合竞赛规则的器材、工具，本轮比赛成绩无效。
3.2 参赛作品无现场裁判员标记或编号不正确的，本轮比赛成绩无效。
3.3 比赛期间向他人提供帮助或接受他人帮助，取消本轮比赛成绩。
3.4 “探界者”智能机器人不符合制作要求，本轮比赛成绩扣除5分。
3.5 “探界者”智能机器人在比赛中有零部件脱落，本轮比赛成绩无效。
3.6 “探界者”智能机器人在比赛中停止超过10秒或发生侧翻后无法继续比赛，本轮比赛成绩无效。
3.7 比赛结束前运动员进入赛道或触碰行进中的“探界者”智能机器人，本轮比赛成绩无效。
4 名次评定
4.1 取较好一轮比赛成绩排定个人名次，得分高者优胜。得分相同，用时短者优胜。
4.2 得分与用时皆相同，根据另一轮比赛成绩排定个人名次，如仍相同，名次并列。
4.3 两轮比赛均为0分比赛成绩无效，不取奖。
5 竞赛场地
5.1 场地要求：区域内平整、无障碍物和无明显坡度。
5.2 场地规格：长300cm, 宽150cm，场地示意图如下：
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